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1. Uéel vysledku

Software bude integrovat existujici nastroje v SW baliku Advacamu a rozSifovat je o nastroje
specifické pro jednak fizeni dedikované aparatury (roboti, rentgenka atd.) a jednak nastroje pro
sbér a transformaci dat do pozadovaného formatu.

2. Popis vysledku

Soucasny software pro kontrolu detektoru a jejich fizeni neobsahuje nastroje pro transformaci
zakladniho vystupniho formatu. Tyto funkce byly prozatim ovéfeny pomoci off-line nastrojl
(skriptd) a jsou nyni tedy integrovany do tohoto softwaru.

Bylo vytvofeno aplikani rozhrani pro fizeni detektoru a pro provadéni 2D i 3D zobrazeni.

3. Detailni specifikace vysledku

Software je nedilnou soucasti experimentalni méfici aparatury. Software mizeme obecné rozdélit
na tfi hlavni moduly:

e Akviziéni SW

¢ Rekonstrukéni SW

¢ Vyhodnocovaci SW

Low level SW pro ovladani detektoru a transformaci dat do formatu vyuzivaného Al je
podkapitolou akvizi€niho SW modulu a vzhledem k faktu, Zze pro projekt SpeciAl bude vyuzivana
roboticka platforma se zcela novym integrovanym detek&nim systémem, proSel pravé low-level SW
kompletnim pfepracovanim a z téhoz davodu z né&j byl u€inén samostatny vysledek.

Software umoznuje

e pomoci zméfenych HW vlastnosti detekéni hlavy pozicovat citlivou plochu detektoru
umisténého na pfirubé robotického ramene do pozadovanych poloh v ramci definovanych
toleranci,

e komunikaci s detektorem prostfednictvim dedikovaného nové vytvofeného driveru,

e ovladani riznych parametrd detektoru na bazalni vyvojafské urovni (bias, ekvalizace,
energeticka kalibrace, IKRUM apod.),

e ovladani parametrt na uzivatelské urovni (threshold, ¢as akvizice jednoho snimku, pocet
snimkul v sekvenci apod.),

e fizeni ostatnich prvkl za u€elem ziskani potfebnych udaji o nastaveni celé experimentalni
aparatury, tj. nastaveni RTG trubice, nastaveni parametrt detektoru a akvizice, nastaveni
geometrie méfeni vzorku a popisu kinematiky roboticky ramen v ramci 2D a semi-3D
akvizice

Software na zakladé téchto informaci vytvofi datovy soubor obsahujici vySe uvedené informace do
pozadovaného formatu DICOM, s kterym dokazou pracovat algoritmy Al spole¢nosti Carebot.
Low level SW je napsan v jazyce C++.
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4. Prezentace vysledku
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Obr. 1 Uzivatelsky software pro oviadani experimentalni mérici aparatury

Na Obr. 1 je uvedeno grafické rozhrani adaptovaného Fidiciho SW, které umozriuje uzivateli
intuitivni nastaveni detekéniho systému, stejné jako nastaveni rozsahu skenovani (dle velikosti
organu a velikosti podlozni misti¢ky). Data jsou ukladana na pevny disk v surovém formatu, ze
kterého jsou pomoci low-level SW transformovana do formatu kompatibilniho s algoritmy Al.

V prvni etapé projektu byl zvolen format bezztratovy PNG, do kterého jsou pfevedena surova data
z kfemikového detektoru sloZena do jednoho prehledného zobrazeni.
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Obr. 2 Software pro ovladani parametru rentgenky

@ Disconnected

Na Obr. 2 je uvedeno rozhrani pro ovladani rentgenky, které umoznuje uzivateli volbu dvou
zakladnich parametra:

e Napéti (v kV)

e Proud (mA)
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